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論文題目 

仮想化現実と複合現実型提示を用いた可搬的な卓上作業環境の実現 

論文概要 

 

本研究では，卓上に置かれた物体の 3 次元形状を取得(仮想化)し，別の卓上に複合現実感を用

いて提示することで，慣れ親しんだ作業環境を視覚的に可搬する手法を提案する．ユーザが愛

着のある物体を視認しながら作業をおこなえるため，作業に良い影響をもたらすと考えられる．

提案手法では，対象物体の仮想化時における卓上での配置や，持ち運び先の卓上の使用状況な

どを考慮し，ユーザが手動で物体を持ち運ぶ場合に近い自然な提示位置を自動で決定する．提

案手法のシステムを構築し，ユーザの主観評価実験を実施した結果，仮想化した観賞用物体の

持ち運びによって，異なる卓上間の印象が似ることが確認でき，また，本手法により自動で決

定する仮想化物体の提示位置は適切であることが示せた．実験結果から，卓上の観賞用物体を

仮想化し，異なる卓上に配置を考慮して提示することで異なる卓上作業環境間の印象を近づけ

ることができ，提案手法の有効性が示せた． 
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